
modulo dì cnÌr'ala rd {lLr dcnsiti. ùn nrodulo relé di uscila.
uno di enl LiÌ r otLo cùrli c I l0 nrA e uro rì ll Vc.c.

Quefì nrodull I/0 r.accjarìo c lortrollano I tJinrenÍrlone
elellrcr dei cenro nrok)rii il sojÌ\!$r di Circ.t ftccog ie
que(r dali lnl.r\cÌ$ h rctc ELhcmcl c li xrchi!ir nell hord
drsk: l jmpìtìnlo conseryr 1c rcgisrrrìoÌi di rutti di drti fel
.fclì ur0 serllnara. Qurnd! ialmcntvionc sxl. di un
lj!ello. scrlla un allarlne per a\ \ìsarc l operrL(rc c il \istc
ma Brrs i l lm Scrda rcgìsrrx  l r l ln îc  jn  ! r  f ih  d l  tc \ lo
conrc docu!Ìent!7ione per fulum rclèrenzr.

Più controlli ed efficienza
QLimdo gli operaLorì ycdono rccrtsccrsi h lìcqucnrr dcgli
r ì l l rmr j .  s iSni l lca chc ò.ú i \ r1o ì l  rnonìento d i  drrc
un occhiar.ì il rrolorc c d 1oùìrì per h rìì.ìnrlcnrionc. I
modùlìSirTrrk ir)nil(rizxio rnch. il resìduo ìrcÍÀtrto
sul lc  tNrc l i  dc i  lon i  to lché \er / r  nanulenTiore e pul i lu
rr terodic0. queslo fesiduo può dilentrre rd alto nschlo
d i rccndio.  In  quefo modo s i  e l in ìm dr ì l  p fognnnîa d i
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to ò in grrdo di Íduù. i tcnrpi . cori. pcrché ri.scc r nrdr
vidur!. imnr.rlidtrnrcnt. il problcma, il ch. pcmr.ttc di
fistlfnriue uno farte rìgniiìcatillr del bud:et di Danuten
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c trc qucsL. limiglìc di l/O. jnlNúi, t.mcLluh di rcxlizTr
r .  c lu\L. r  con gr$d.  l l .ss ib i l i t i  c  d i  d ìsr ibui f .  g l l  I /O
\econdo lc es'Serze dell iJrìpianro. porché i rìloduh. iorrìjti
d i  l6  in f ressìc l6  u\c iLc analogi . i in) lx t i !  l6b i t .  co\L i tu i
s.ono utr sistcn 
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I moduli UO SixTrak monitorizzano minuto p€r minuto
l'attività dei motori in cento torni e ìl software
Citectscada acquisisce questidati e li Íasmette ai
pannelli operalod HMI

sjstcÌrx DCS high cnd ;r un lbr rlo corrtrtto, nmdù|u..
tp.no ed cconorrìco. lnohre. tutti gli l/O di SixÌct sono
iornìti dì SCS I Scalable Corrtrnl Systcnr s ) tcr un rppr occb
rpcfo c núLìcmci aile soluzioni di auror Ti(rrc disL!ibuitcl
rale risrcmr pcmrcuc di rispan fte lenrto, di !!erc un
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ll sistema implementato è composto da un gateway Ethernet non 

programmabile, 

dal software Scada di
Citect e da quattro tipologie di moduli SixTrak

ma dì contrcllo scalabile con i modùli di I/O dì Siinct c rl
soliw c Ciectscrda è stato,ìttivrìto all inì7io del ,,uuvo
nrillennio e hr rùnznrnrto fino r oggi con la mas\ima alTi
dabilrÌà ed elTicìen7r, fone dclh funzìonc di crinlrolloi
localì con sistenú KìU intcgfuLo dcì nodulì SìxTrak,
inlallì. è un prodotto di alta qudliti chc richicde tcmpìbrevi
di ìnrallazione e teùrettc di ùrìglMrc l ùllìdrìbilìti e Ìa
tinzion.ìlitÌr del sisten[i coDrc lc a]trc duc li iSlie di
noduli I/O dì SixIler. olvero lrîherTùk l:thcmct I/O e
Remoteliak, anchc SixTruck ollìc prerazioni elelare: tutt.

onóBRE 2ooa . aurcMaoNE occ' 317

maggior€ cont olb cr.!Ìì!o suìprogetlLe. in gcncrulc. scr:
plitica rulte le fari Lìì lavonzione jn quanlo è scalabilc. F
comincìùc gradLralmentei modùlrc. per selezronarc :
.  "  , , " rn,  r .  i  l i  , le  

 

i  , r r  ne.es l r :  r r r .  - r .  |  , .  r  ' f  l " r  . .  o
nrirrc tcmpo e denaro:basrto su standùd apeni, pefeìin:

nare 

il piir possibile ì rischi. I
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